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ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

1. УСТРОЙСТВО УПРАВЛЕНИЯ – УСТРОЙСТВО, СОЗДАЮЩЕЕ УПРАВЛЯЮЩЕЕ [image: image311.png]


 В СООТВЕТСТВИИ С   [image: image2.jpg]


  УПРАВЛЕНИЯ.

2. ОБЪЕКТ УПРАВЛЕНИЯ – ОБЪЕКТ, НУЖДАЮЩИЙСЯ В СПЕЦИАЛЬНО ОРГАНИЗОВАННОМ УПРАВЛЯЮЩЕМ [image: image3.jpg]


 ДЛЯ УСПЕШНОГО ВЗАИМОДЕЙСТВИЯ С ДРУГИМИ [image: image4.jpg]


 ИЛИ ВНЕШНЕЙ СРЕДОЙ.

3. СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ – СОВОКУПНОСТЬ [image: image5.jpg]


УПРАВЛЕНИЯ И    [image: image6.jpg]


  УПРАВЛЕНИЯ.

4. УПРАВЛЕНИЕ – ПРОЦЕСС [image: image7.jpg]


 НА ОБЪЕКТ С ЦЕЛЬЮ ПРИВЕСТИ ЕГО В ЖЕЛАЕМОЕ ПОЛОЖЕНИЕ ИЛИ   [image: image8.jpg]


.

5. УПРАВЛЕНИЕ ДОЛЖНО ОБЕСПЕЧИВАТЬ МАКСИМАЛЬНУЮ ЭКОНОМИЧЕСКУЮ [image: image9.jpg]


 И МИНИМАЛЬНОЕ ОТРИЦАТЕЛЬНОЕ [image: image10.jpg]


 НА ОКРУЖАЮЩУЮ СРЕДУ.
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1. В НЕПРЕРЫВНОМ ТЕХНОЛОГИЧЕСКОМ ПРОЦЕССЕ КОНЕЧНАЯ ПРОДУКЦИЯ ВЫПУСКАЕТСЯ ДО ТЕХ ПОР, ПОКА ПОСТУПАЕТ[image: image11.jpg]


, ЭЛЕКТРОЭНЕРГИЯ, КАТАЛИЗАТОРЫ, ДЕЙСТВУЮТ[image: image12.jpg]


 ВОЗДЕЙСТВИЯ.

2. ОБЪЕКТ УПРАВЛЕНИЯ – ОБЪЕКТ, [image: image13.jpg]


В СПЕЦИАЛЬНО ОРГАНИЗОВАННОМ УПРАВЛЯЮЩЕМ ВОЗДЕЙСТВИИ ДЛЯ УСПЕШНОГО [image: image14.jpg]


С ДРУГИМИ ОБЪЕКТАМИ ИЛИ ВНЕШНЕЙ СРЕДОЙ.

3. УПРАВЛЕНИЕ ДОЛЖНО [image: image15.jpg]


МАКСИМАЛЬНУЮ ЭКОНОМИЧЕСКУЮ ЭФФЕКТИВНОСТЬ И [image: image16.jpg]


 ОТРИЦАТЕЛЬНОЕ ВОЗДЕЙСТВИЕ НА ОКРУЖАЮЩУЮ СРЕДУ.

4. В ПЕРИОДИЧЕСКОМ ПРОЦЕССЕ В ТЕЧЕНИЕ КОРОТКОГО ПРОМЕЖУТКА ВРЕМЕНИ – ЧАСОВ ИЛИ ДНЕЙ – [image: image17.jpg]


ОПРЕДЕЛЕННОЕ, ОГРАНИЧЕННОЕ КОЛИЧЕСТВО ПРОДУКЦИИ. СЫРЬЕ И ПОЛУФАБРИКАТЫ ВВОДЯТСЯ СТРОГО ЗАДАННЫМИ ДОЗАМИ В СТРОГО ЗАДАННОЙ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ. КОНЕЧНАЯ ПРОДУКЦИЯ ПОЯВЛЯЕТСЯ ТОЛЬКО ПОСЛЕ [image: image18.jpg]


ВСЕХ УСЛОВИЙ И ОПЕРАЦИЙ.

5. СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ –[image: image19.jpg]


ОБЪЕКТА УПРАВЛЕНИЯ И [image: image20.jpg]


УПРАВЛЕНИЯ.
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1. [image: image21.jpg]


  УПРАВЛЕНИЕ – КОГДА СБОР И ОБРАБОТКУ ИНФОРМАЦИИ ОСУЩЕСТВЛЯЕТ ЧЕЛОВЕК, ОН ЖЕ ПРИНИМАЕТ[image: image22.jpg]


.

2. АВТОМАТИЗИРОВАННАЯ СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ - КОГДА СБОР И ОБРАБОТКУ ИНФОРМАЦИИ ОСУЩЕСТВЛЯЕТ [image: image23.jpg]


, ОКОНЧАТЕЛЬНОЕ РЕШЕНИЕ ОСТАЕТСЯ ЗА [image: image24.jpg]


.

3. АВТОМАТИЧЕСКАЯ СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ - КОГДА СБОР И ОБРАБОТКУ ИНФОРМАЦИИ ОСУЩЕСТВЛЯЕТ [image: image25.jpg]


, ОКОНЧАТЕЛЬНОЕ РЕШЕНИЕ ПРИНАДЛЕЖИТ [image: image26.jpg]


.

4. ОБРАТНАЯ СВЯЗЬ – ЭТО СВЯЗЬ С [image: image27.jpg]


СИСТЕМЫ НА ЕЕ[image: image28.jpg]


.

5. АВТОМАТИЧЕСКИЕ УСТРОЙСТВА ЗАЩИТЫ ПОДАЮТ СИГНАЛЫ ОБСЛУЖИВАЮЩЕМУ ПЕРСОНАЛУ ОБ [image: image29.jpg]


РЕЖИМАХ РАБОТЫ ОБОРУДОВАНИЯ И [image: image30.jpg]


ЕГО.
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                          (ПО ОБОБЩЕННОЙ СХЕМЕ УПРАВЛЕНИЯ)

1. ДИСКРЕТНЫЕ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИЕ ПРОЦЕССЫ ХАРАКТЕРНЫ ДЛЯ МНОГИХ ОТРАСЛЕЙ ПРОМЫШЛЕННОСТИ, ВЫПУСКАЮЩИХ ГОТОВУЮ ПРОДУКЦИЮ ИЗ [image: image31.jpg]


ЧИСЛА РАНЕЕ ИЗГОТОВЛЕННЫХ ДЕТАЛЕЙ, УЗЛОВ И БЛОКОВ, КАЧЕСТВО КОТОРЫХ НЕОБХОДИМО КОНТРОЛИРОВАТЬ ЗАРАНЕЕ, ЧТОБЫ КОНЕЧНЫЙ ПРОДУКТ, ЯВЛЯЮЩИЙСЯ РЕЗУЛЬТАТОМ [image: image32.jpg]


ОТВЕЧАЛ ЗАДАННЫМ СТАНДАРТАМ КАЧЕСТВА.

2. ОБЪЕКТ УПРАВЛЕНИЯ – ОБЪЕКТ, [image: image33.jpg]


В СПЕЦИАЛЬНО ОРГАНИЗОВАННОМ УПРАВЛЯЮЩЕМ ВОЗДЕЙСТВИИ ДЛЯ УСПЕШНОГО [image: image34.jpg]


С ДРУГИМИ ОБЪЕКТАМИ ИЛИ ВНЕШНЕЙ СРЕДОЙ.

3. ДАТЧИКИ – УСТРОЙСТВА, ВОСПРИНИМАЮЩИЕ ВОЗДЕЙСТВИЕ ИЗМЕРЯЕМОГО ИЛИ [image: image35.jpg]


ПАРАМЕТРА И ПРЕОБРАЗУЮЩИЕ ЕГО ВО ВХОДНОЙ[image: image36.jpg]


, УДОБНЫЙ ДЛЯ ДАЛЬНЕЙШЕГО ИСПОЛЬЗОВАНИЯ, ЧАЩЕ ВСЕГО В ЭЛЕКТРИЧЕСКИЙ.

4. ИСПОЛНИТЕЛЬНЫЙ МЕХАНИЗМ – УСТРОЙСТВО, НЕПОСРЕДСТВЕННО [image: image37.jpg]


УПРАВЛЯЮЩЕЕ ВОЗДЕЙСТВИЕ НА [image: image38.jpg]


УПРАВЛЕНИЯ.

5. УСТРОЙСТВО УПРАВЛЕНИЯ – УСТРОЙСТВО, [image: image39.jpg]


УПРАВЛЯЮЩЕЕ ВОЗДЕЙСТВИЕ В СООТВЕТСТВИИ С [image: image40.jpg]


УПРАВЛЕНИЯ.
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1. ДАТЧИКИ – УСТРОЙСТВА, ВОСПРИНИМАЮЩИЕ ВОЗДЕЙСТВИЕ ИЗМЕРЯЕМОГО ИЛИ УПРАВЛЯЕМОГО ПАРАМЕТРА И ПРЕОБРАЗУЮЩИЕ ЕГО ВО ВХОДНОЙ[image: image41.jpg]


, УДОБНЫЙ ДЛЯ ДАЛЬНЕЙШЕГО ИСПОЛЬЗОВАНИЯ, ЧАЩЕ ВСЕГО В[image: image42.jpg]


.

2. ИСПОЛНИТЕЛЬНЫЙ МЕХАНИЗМ – УСТРОЙСТВО,  НЕПОСРЕДСТВЕННО [image: image43.jpg]


УПРАВЛЯЮЩЕЕ [image: image44.jpg]


НА ОБЪЕКТ УПРАВЛЕНИЯ.

3. ДАТЧИКИ         ПРЕОБРАЗУЮТ [image: image45.jpg]


СЫРЬЯ, ЭНЕРГИИ И ВНЕШНИХ ВОЗДЕЙСТВИЙ ВО [image: image46.jpg]


СИГНАЛЫ УСТРОЙСТВА УПРАВЛЕНИЯ.

4. ДАТЧИКИ           [image: image47.jpg]


    ВЫХОДНУЮ ПРОДУКЦИЮ (  [image: image48.jpg]


     И КАЧЕСТВО).

5. ДАТЧИКИ           [image: image49.jpg]


ТЕКУЩЕЕ СОСТОЯНИЕ [image: image50.jpg]


УПРАВЛЕНИЯ.
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1. ДАТЧИКИ – ЭТО УСТРОЙСТВА, [image: image51.jpg]


ВОЗДЕЙСТВИЕ ИЗМЕРЯЕМОГО ИЛИ УПРАВЛЯЕМОГО [image: image52.jpg]


И ПРЕОБРАЗУЮЩИЕ ЕГО ВО ВХОДНОЙ СИГНАЛ, УДОБНЫЙ ДЛЯ ДАЛЬНЕЙШЕГО ИСПОЛЬЗОВАНИЯ, ЧАЩЕ ВСЕГОВ ЭЛЕКТРИЧЕСКИЙ.

2. УСТРОЙСТВО УПРАВЛЕНИЯ – УСТРОЙСТВО, [image: image53.jpg]


УПРАВЛЯЮЩЕЕ [image: image54.jpg]


В СООТВЕТСТВИИ С АЛГОРИТМОМ УПРАВЛЕНИЯ.

3. СИСТЕМА ЧПУ –[image: image55.jpg]


СРЕДСТВ ДЛЯ ПРОГРАММНОГО УПРАВЛЕНИЯ[image: image56.jpg]


.

4. УЧПУ – ДЛЯ ВЫДАЧИ УПРАВЛЯЮЩИХ [image: image57.jpg]


РАБОЧИМ ОРГАНАМ СТАНКА В СООТВЕТСТВИИ С УПРАВЛЯЮЩЕЙ ПРОГРАММОЙ И [image: image58.jpg]


ОТ ДАТЧИКОВ.

5. ПРИВОД – ДЛЯ [image: image59.jpg]


УПРАВЛЯЮЩИХ ВОЗДЕЙСТВИЙ ОТ[image: image60.jpg]


. 



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

1. УПРАВЛЯЮЩАЯ ПРОГРАММА – ЭТО [image: image61.jpg]


ВОЗДЕЙСТВИЙ, [image: image62.jpg]


НА СПЕЦИАЛЬНОМ ЯЗЫКЕ.

2. В [image: image63.jpg]


ЧАСТИ ПРОГРАММЫ СОДЕРЖАТСЯ ДАННЫЕ О ФОРМЕ И РАЗМЕРАХ ДЕТАЛИ. ИНСТРУМЕНТА, ИХ ВЗАИМНОМ[image: image64.jpg]


.

3. СИСТЕМА ЧПУ –[image: image65.jpg]


СРЕДСТВ ДЛЯ [image: image66.jpg]


УПРАВЛЕНИЯ СТАНКОМ.

4. УЧПУ – ДЛЯ ВЫДАЧИ УПРАВЛЯЮЩИХ ВОЗДЕЙСТВИЙ РАБОЧИМ ОРГАНАМ [image: image67.jpg]


В СООТВЕТСТВИИ С УПРАВЛЯЮЩЕЙ ПРОГРАММОЙ И ИНФОРМАЦИЕЙ ОТ[image: image68.jpg]


.

5. В ТЕХНОЛОГИЧЕСКОЙ ЧАСТИ ПРОГРАММЫ СОДЕРЖАТСМЯ УКАЗАНИЯ О [image: image69.jpg]


 ОБРАБОТКИ ДЕТАЛИ, ИЗМЕНЕНИИ РЕЖИМОВ ОБРАБОТКИ, СМЕНЕ[image: image70.jpg]


.
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(УЭВМ)

1. ВЫЧИСЛИТЕЛЬНЫЕ[image: image71.jpg]


, ПРЕДНАЗНАЧЕННЫЕ ДЛЯ [image: image72.jpg]


ТЕХНОЛОГИЧЕСКИМ ОБОРУДОВАНИЕМ ИЛИ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИМИ ПРОЦЕССАМИ, НАЗЫВАЮТ УЭВМ.

2. ЦЕНТРАЛЬНЫЙ ПРОЦЕССОР [image: image73.jpg]


 ИНФОРМАЦИЮ ВНУТРИ СЕБЯ, УПРАВЛЯЕТ ОСТАЛЬНЫМИ [image: image74.jpg]


 И БЛОКАМИ ЭВМ, А ТАКЖЕ ПЕРЕДАЕТ ИНФОРМАЦИЮ МЕЖДУ НИМИ.

3. ПРОЦЕССОР РАБОТАЕТ [image: image75.jpg]


  , ВЫПОЛНЯЯ ЗА РАБОЧИЙ ЦИКЛ ТОЛЬКО ОДНУ    [image: image76.jpg]


 .

4. ИНТЕРФЕС – ЭТО  [image: image77.jpg]


 [image: image78.jpg]


СВЯЗИ.

5. ПРИ ПАРАЛЛЬЛЕЛЬНОМ ИНТЕРФЕЙСЕ [image: image79.jpg]


ПЕРЕДАЕТСЯ СРАЗУ НЕСКОЛЬКИМИ [image: image80.jpg]


 ПО ОТДЕЛЬНЫМ ПРОВОДАМ.
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(УЭВМ)

1. УСТРОЙСТВО СВЯЗИ С ОБЪЕКТОМ ПРЕДСТАВЛЯЕТ СОБОЙ БОЛЬШУЮ [image: image81.jpg]


 СПЕЦИАЛИЗИРОВАННЫХ ЭЛЕКТРОННЫХ БЛОКОВ, ОБЕСПЕЧИВАЮЩИХ СВЯЗЬ [image: image82.jpg]


 С ПРОИЗВОДСТВЕННЫМИ ОБЪЕКТАМИ.

2. ОЗУ ЯВЛЯЕТСЯ [image: image83.jpg]


ПАМЯТЬЮ ЭВМ, В КОТОРУЮ [image: image84.jpg]


СНАЧАЛА ЗАПИСЫВАЕТ, А ЗАТЕМ СЧИТЫВАЕТ КОМАНДЫ ПРОГРАММЫ И ОБРАБАТЫВАЕМЫЕ ДАННЫЕ.

3. ЦЕНТРАЛЬНЫЙ ПРОЦЕССОР ПРЕОБРАЗУЕТ[image: image85.jpg]


 ВНУТРИ СЕБЯ, [image: image86.jpg]


ОСТАЛЬНЫМИ УЗЛАМИ И БЛОКАМИ ЭВМ, А ТАКЖЕ ПЕРЕДАЕТ ИНФОРМАЦИЮ МЕЖДУ НИМИ.

4. НМЛ, НМД, НГМД – ЯВЛЯЮТСЯ В МИКРОЭВМ УСТРОЙСТВАМИ [image: image87.jpg]


 ПАМЯТИ  [image: image88.jpg]


 ЕМКОСТИ, В КОТОРОЙ ХРАНИТСЯ ОБРАБАТЫВАЕМАЯ ИНФОРМАЦИЯ И ПРОГРАММНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ.

5. ПРИ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОМ ИНТЕРФЕЙСЕ [image: image89.jpg]


 И СИГНАЛЫ УПРАВЛЕНИЯ И СИНХРОНИЗАЦИИ ПЕРЕДАЮТСЯ [image: image90.jpg]


 БИТ ЗА БИТОМ.
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(УЭВМ)

1. АДАПТЕР ЛОКАЛЬНОЙ СЕТИ ОСУЩЕСТВЛЯЕТ[image: image91.jpg]


 СВЯЗИ  МЕЖДУ ЭВМ ЧЕРЕЗ [image: image92.jpg]


 СЕТЬ, ТЕЛЕФОННУЮ СЕТЬ, СПУТНИКОВУЮ СВЯЗЬ И РАДИОСВЯЗЬ.

2. ПРОЦЕССОР РАБОТАЕТ ЦИКЛИЧЕСКИ  , ВЫПОЛНЯЯ ЗА [image: image93.jpg]


ЦИКЛ ТОЛЬКО ОДНУ  [image: image94.jpg]


   .

3. ИНТЕРФЕС – ЭТО  [image: image95.jpg]


 КАНАЛ[image: image96.jpg]


.

4. ПРИ ПАРАЛЛЬЛЕЛЬНОМ ИНТЕРФЕЙСЕ ИНФОРМАЦИЯ ПЕРЕДАЕТСЯ С БОЛЬШОЙ [image: image97.jpg]


 НА [image: image98.jpg]


РАССТОЯНИЯ.

5. ДИСПЛЕЙ ПРЕДСТАВЛЯЕТ СОБОЙ КЛАВИАТУРУ И МОНИТОР  С [image: image99.jpg]


 ПРЕОБРАЗОВАНИЯ [image: image100.jpg]


 ЭВМ В АЛФАВИТНО-ЦИФРОВУЮ И  ГРАФИЧЕСКУЮ ИНФОРМАЦИЮ НА ЭКРАНЕ.
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1. КОНЪЮНКЦИЯ ДВУХ ВЫСКАЗЫВАНИЙ – ОНО [image: image101.jpg]


В ТОМ И ТОЛЬКО В ТОМ СЛУЧАЕ, КОГДА ОБА[image: image102.jpg]


ИСТИННЫ.

2. ИНВЕРТОР – ЭТО ТАКОЕ ВЫСКАЗЫВАНИЕ, КОТОРОЕ [image: image103.jpg]


, ЕСЛИ ОНО ЛОЖНО И [image: image104.jpg]


, ЕСЛИ ОНО ИСТИННО.

3. МИКРОПРОЦЕССОР – ЭТО [image: image105.jpg]


 СХЕМА, РАБОТУ КОТОРОЙ МОЖНО  [image: image106.jpg]


.

4. ШИНА -  [image: image107.jpg]


 ПО ФУНКЦИОНАЛЬНОМУ ПРИЗНАКУ ВЫВОДОВ  [image: image108.jpg]


.

5. РЕГИСТР КОМАНД – ДЛЯ [image: image109.jpg]


 КОМАНДЫ, [image: image110.jpg]


В ДАННЫЙ МОМЕНТ.



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

1. ДИЗЪЮНКЦИЯ ДВУХ ВЫСКАЗЫВАНИЙ – КОТОРАЯ [image: image111.jpg]


ТОГДА И ТОЛЬКО ТОГДА, КОГДА [image: image112.jpg]


ХОТЯ БЫ ОДНО ЕГО СОСТАВЛЯЮЩЕЕ.

2. МИКРОПРОЦЕССОР – ЭТО [image: image113.jpg]


 БИС, КОТОРЫЙ ИМЕЕТ  ТРИ ГРУППЫ[image: image114.jpg]


: ШИНУ АДРЕСА, ШИНУ ДАННЫХ И ШИНУ УПРАВЛЕНИЯ.

3. ШИНА -  ЭТО ОБЪЕДИНЕНИЕ ПО [image: image115.jpg]


 ПРИЗНАКУ ВЫВОДОВ  [image: image116.jpg]


.

4. БУФЕР ДАННЫХ – ДЛЯ   [image: image117.jpg]


   [image: image118.jpg]


   ДАННЫХ.

5. В  РС (ПРОГРАММНОМ  СЧЕТЧИКЕ) ВСЕГА ХРАНИТСЯ    

    [image: image119.jpg]


 , КОТОРЫЙ В СЛЕДУЮЩЕМ МАШИННОМ ЦИКЛЕ ВСЕГДА БУДЕТ ВЫСТАВЛЕН НА [image: image120.jpg]


 АДРЕСА, ЧТОБЫ ОБРАТИТЬСЯ К ЯЧЕЙКЕ ПАМЯТИ.



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

1. МИКРОПРОЦЕССОР – ЭТО КРИСТАЛЛ [image: image121.jpg]


 , КОТОРЫЙ ИМЕЕТ  ТРИ ГРУППЫ ВЫВОДОВ: ШИНУ АДРЕСА, ШИНУ  [image: image122.jpg]


И ШИНУ УПРАВЛЕНИЯ.

2. В РЕГИСТРЕ ФЛАГОВ ПОСЛЕ КАЖДОЙ ВЫПОЛНЕННОЙ [image: image123.jpg]


 ОПЕРАЦИИ ВОЗНИКАЮТ СПЕЦИАЛЬНЫЕ [image: image124.jpg]


 ЭТИХ ОПРЕАЦИЙ.

3. АДРЕСНЫЙ БУФЕР  – ДЛЯ   [image: image125.jpg]


   [image: image126.jpg]


   АДРЕСА.

4. УКАЗАТЕЛЬ СТЕКА ИСПОЛЬЗУЕТСЯ ДЛЯ [image: image127.jpg]


 АДРЕСОВ ВОЗВРАТА ИЗ [image: image128.jpg]


.

5. СИГНАЛ ЗАПИСИ, ИМ  [image: image129.jpg]


 АКТИВИЗИРУЕТ  [image: image130.jpg]


.



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

1. СИГНАЛ ГОТ ПОСТУПАЕТ ОТ  [image: image131.jpg]


УСТРОЙСТВА, ЕСЛИ ОНО НЕ ГОТОВО К [image: image132.jpg]


, ТОГДА МП ЗАМЕДЛЯЕТ СВОЮ РАБОТУ И ЖДЕТ, КОГДА ЭТО УСТРОЙСТВО БУДЕТ ГОТОВО К ОБМЕНУ.

2. СИГНАЛОМ ЧТ МИКРОПРОЦЕССОР [image: image133.jpg]


ПАМЯТЬ И ЗАСТАВЛЯЕТ[image: image134.jpg]


ИНФОРМАЦИЮ.

3. СИГНАЛОМ ППДП МИКРОПРОЦЕССОР [image: image135.jpg]


, ЧТО ОН ОТКЛЮЧАЕТСЯ ОТ [image: image136.jpg]


.

4. СБРОС – СИГНАЛ ПРИВЕДЕНИЯ К [image: image137.jpg]


[image: image138.jpg]


.

5. В РЕГИСТРЕ ФЛАГОВ ПОСЛЕ КАЖДОЙ ВЫПОЛНЕННОЙ АЛУ [image: image139.jpg]


 ВОЗНИКАЮТ СПЕЦИАЛЬНЫЕ [image: image140.jpg]


 ЭТИХ ОПРЕАЦИЙ.



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

1. ДЛЯ ПИТАНИЯ УСТРОЙСТВА УПРАВЛЕНИЯ ИСПОЛЬЗУЮТСЯ ТРИ ИСТОЧНИКА: +5В; [image: image141.jpg]


;[image: image142.jpg]


.

2. СИГНАЛ ПРЕРЫВАНИЯ – ЕСЛИ ОН ПОСТУПИТ ОТ ВНЕШНЕГО УСТРОЙСТВА, ТО ПРОИСХОДИТ ПРЕРЫВАНИЕ ЧТЕНИЯ [image: image143.jpg]


 И ПЕРЕХОДИТ К СИГНАЛУ [image: image144.jpg]


.

3. ЗАПРОС ПДП – ЭТО СПЕЦИАЛЬНЫЙ РЕЖИМ ОБМЕНА ИНФОРМАЦИЕЙ ПО [image: image145.jpg]


БЕЗ УЧАСТИЯ [image: image146.jpg]


.

4. В РЕГИСТРЕ ФЛАГОВ ПОСЛЕ КАЖДОЙ ВЫПОЛНЕННОЙ[image: image147.jpg]


 ОПЕРАЦИИ ВОЗНИКАЮТ СПЕЦИАЛЬНЫЕ [image: image148.jpg]


ЭТИХ ОПЕРАЦИЙ.

5. УКАЗАТЕЛЬ СТЕКА ИСПОЛЬЗУЕТСЯ ДЛЯ [image: image149.jpg]


 АДРЕСОВ ВОЗВРАТА ИЗ [image: image150.jpg]


.



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

(ПАМЯТЬ)

1. ЕМКОСТЬ – КОЛИЧЕСТВО [image: image151.jpg]


, ОПРЕДЕЛЯЕТСЯ КОЛИЧЕСТВОМ  [image: image152.jpg]


, КОТОРАЯ МОЖЕТ ЗАПИСЫВАТЬСЯ, ХРАНИТЬСЯ И СЧИТЫВАТЬСЯ. 

2. БЫСТРОДЕЙСТВИЕ -  [image: image153.jpg]


 ОБРАЩЕНИЯ К [image: image154.jpg]


.

3. ЭНЕРГОЗАВИСИМЫЕ ОЗУ – ПРИ [image: image155.jpg]


ПИТАНИЯ [image: image156.jpg]


ТЕРЯЕТСЯ.

4. СТАТИЧЕСКИЕ ОЗУ -  [image: image157.jpg]


ХРАНИТСЯ [image: image158.jpg]


С ПОМОЩЬЮ СПЕЦИАЛЬНОГО ПЕРЕКЛЮЧАЮЩЕГО ЭЛЕМЕНТА.

5. ОЗУ ПРОИЗВОЛЬНОГО  ДОСТУПА К ПАМЯТИ –ИНФОРМАЦИЯ МОЖЕТ БЫТЬ ЗАПИСАНА И [image: image159.jpg]


 ИЗ ЛЮБОЙ [image: image160.jpg]


.



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

(ПАМЯТЬ)

1. ДИНАМИЧЕСКИЕ ОЗУ (DRAM), ИНФОРМАЦИЯ ЗАПОМИНАЕТСЯ С ПОМОЩЬЮ ПОЛУПРОВОДНИКОВОГО [image: image161.jpg]


, НО ПРИ ЭТОМ НЕОБХОДИМО ПОСТОЯННО СЧИТЫВАТЬ, А ЗАТЕМ [image: image162.jpg]


ИНФОРМАЦИЮ, Т.К. С ТЕЧЕНИЕМ ВРЕМЕНИ  КОНДЕНСАТОР РАЗРЯЖАЕТСЯ.

2. ЭНЕРГОЗАВИСИМЫЕ ОЗУ, ПРИ ВЫКЛЮЧЕНИИ ПИТАНИЯ ИНФОРМАЦИЯ НЕ ТЕРЯЕТСЯ, ЗА СЧЕТ ПРИМЕНЕНИЯ ПОЛУПРОВОДНИКОВЫХ[image: image163.jpg]


, ИМЕЮЩИХ БОЛЬШОЕ ВРЕМЯ РАЗРЯДА ИЛИ ДОПОЛНИТЕЛЬНЫЙ [image: image164.jpg]


ИСТОЧНИК ПИТАНИЯ.

3. ОЗУ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОГО  ДОСТУПА К ПАМЯТИ – ИНФОРМАЦИЮ  МОЖНО[image: image165.jpg]


 В ТОЙ ЖЕ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ, КАК И  [image: image166.jpg]


.

4. ПЗУ – УСТРОЙСТВО, В КОТОРОМ [image: image167.jpg]


СОХРАНЯЕТСЯ ИНФОРМАЦИЯ, ОНО ПРЕДНАЗНАЧЕНО ДЛЯ ХРАНЕНИЯ И ОПЕРАТИВНОГО СЧИТЫВАНИЯ ИНФОРМАЦИИ: СТАНДАРТНОЙ ПОСТОЯННОЙ [image: image168.jpg]


, ПОДПРОГРАММЫ, ФУНКЦИИ.

5. ПЗУ,  ПРОГРАММИРУЕМЫЕ ИЗГОТОВИТЕЛЕМ – МАСОЧНЫЕ, [image: image169.jpg]


 ПРОИЗВОДИТСЯ НА ЗАВОДЕ-ИЗГОТОВИТЕЛЕ С ПОМОЩЬЮ СПЕЦИАЛЬНОЙ [image: image170.jpg]


.



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

(ПАМЯТЬ)

1. СТАТИЧЕСКИЕ ОЗУ (SRAM) -  [image: image171.jpg]


ХРАНИТСЯ [image: image172.jpg]


С ПОМОЩЬЮ СПЕЦИАЛЬНОГО ПЕРЕКЛЮЧАЮЩЕГО ЭЛЕМЕНТА.

2. ПЗУ ОДНОКРАТНОПРОГРАММИРУЕМЫЕ – ПРОГРАММИРОВАНИЕ ПРОИЗВОДИТСЯ [image: image173.jpg]


, ПРОЖИГАНИЕМ ПЛАВКИХ [image: image174.jpg]


.

3. ПЗУ МНОГОКРАТНОПРОГРАММИРУЕМЫЕ, ПОЗВОЛЯЮТ [image: image175.jpg]


 СТАРУЮ ИНФОРМАЦИЮ И [image: image176.jpg]


НОВУЮ.

4. ПЗУ С УЛЬТРАФИОЛЕТОВЫМ СТИРАНИЕМ, ПРИ  [image: image177.jpg]


 КРИСТАЛЛА КРЕМНИЯ ИНФОРМАЦИЯ  [image: image178.jpg]


.

5. ПЗУ С ЭЛЕКТРИЧЕСКИМ СТИРАНИЕМ, ПРОИЗВОДИТСЯ ПРИ ПОДАЧЕ [image: image179.jpg]


ВЫСОКОЙ  [image: image180.jpg]


.



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

                      (ДАТЧИКИ)

1. ПАРАМЕТРИЧЕСКИЕ ДАТЧИКИ – УСТРОЙСТВА, ПРЕОБРАЗУЮЩИЕ ВХОДНУЮ [image: image181.jpg]


 В ОДИН ИЗ [image: image182.jpg]


ЭЛЕКТРИЧЕСКОЙ ЦЕПИ: СОПРОТИВЛЕНИЕ, ЕМКОСТЬ, ИНДУКТИВНОСТЬ.

2. ЕМКОСТНЫЕ ДАТЧИКИ, В НИХ  [image: image183.jpg]


 ПЕРЕМЕЩЕНИЯ ПРЕОБРАЗУЮТСЯ В ИЗМЕНЕНИЕ [image: image184.jpg]


СОПРОТИВЛЕНИЯ.

3. ИНДУКТИВНЫЕ,  [image: image185.jpg]


ПЕРЕМЕЩЕНИЕ ПРЕОБРАЗУЕТСЯ В ИЗМЕНЕНИЕ РЕАКТИВНОГО  [image: image186.jpg]


 КАТУШКИ ИНДУКТИВНОСТИ.

4. ТЕРМОРЕЗИСТОРЫ ПРЕОБРАЗУЮТ [image: image187.jpg]


ТЕМПЕРАТУРЫ В ИЗМЕНЕНИЕ [image: image188.jpg]


СОПРОТИВЛЕНИЯ.

5. ТЕНЗОДАТЧИКИ ПРЕОБРАЗУЮТ [image: image189.jpg]


ВОЗДЕЙСТВИЕ В ИЗМЕНЕНИЕ [image: image190.jpg]


.



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

                      (ДАТЧИКИ)

1. ГЕНЕРАТОРНЫЕ ДАТЧИКИ – УСТРОЙСТВА, ПРЕОБРАЗУЮЩИЕ ВХОДНУЮ [image: image191.jpg]


 В  ИЗМЕНЕНИЕ [image: image192.jpg]


ИЛИ НАПРЯЖЕНИЯ.

2. КОНТАКТНЫЕ, В НИХ [image: image193.jpg]


ОБЪЕКТА ПРЕОБРАЗУЕТСЯ В ИЗМЕНЕНИЕ СОПРОТИВЛЕНИЯ ЗАМКНУТЫХ ИЛИ РАЗОМКНУТЫХ[image: image194.jpg]


.

3. ПОТЕНЦИОМЕТРИЧЕСКИЕ СЛУЖАТ ДЛЯ ПРЕОБРАЗОВАНИЯ [image: image195.jpg]


ИЛИ ЛИНЕЙНЫХ ПЕРЕМЕЩЕНИЙ В ИЗМЕНЕНИЕ[image: image196.jpg]


.

4. ТЕРМОРЕЗИСТОРЫ ПРЕОБРАЗУЮТ ИЗМЕНЕНИЕ[image: image197.jpg]


В ИЗМЕНЕНИЕ [image: image198.jpg]


СОПРОТИВЛЕНИЯ.

5. ТЕРМОЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ ПРЕОБРАЗУЮТ ИЗМЕНЕНИЕ [image: image199.jpg]


В ИЗМЕНЕНИЕ[image: image200.jpg]


.



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

                      (ДАТЧИКИ)

1. ГЕНЕРАТОРНЫЕ ДАТЧИКИ – УСТРОЙСТВА, ПРЕОБРАЗУЮЩИЕ ВХОДНУЮ [image: image201.jpg]


 В  ИЗМЕНЕНИЕ [image: image202.jpg]


ИЛИ НАПРЯЖЕНИЯ.

2. ПЬЕЗОЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ ДАТЧИКИ ПРЕОБРАЗУЮТ [image: image203.jpg]


МЕХАНИЧЕСКИЕ СИЛЫ, ДЕЙСТВУЮЩИЕ НА ДАТЧИК В ЭЛЕКТРИЧЕСКИЙ [image: image204.jpg]


.

3. ТАХОГЕНЕРАТОРЫ ПРЕОБРАЗУЮТ [image: image205.jpg]


 В [image: image206.jpg]


СИГНАЛ.

4. ФОТОДАТЧИКИ ПРЕОБРАЗУЮТ [image: image207.jpg]


ПОТОК В [image: image208.jpg]


СИГНАЛ.

5. ИНДУКЦИОННЫЕ, ПРЕОБРАЗУЮТ ИЗМЕРЯЕМУЮ [image: image209.jpg]


 ВЕЛИЧИНУ В ЭДС [image: image210.jpg]


.
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                      (ДАТЧИКИ, ИМ)

1. ИСПОЛНИТЕЛЬНЫЕ МЕХАНИЗМЫ –  [image: image211.jpg]


 ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ СИГНАЛЫ В [image: image212.jpg]


ВОЗДЕЙСТВИЕ.

2. ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ ИСПОЛНИТЕЛЬНЫЕ МЕХАНИЗМЫ ПРЕОБРАЗУЮТ [image: image213.jpg]


ЭНЕРГИЮ В [image: image214.jpg]


С ЦЕЛЬЮ ВОЗДЕЙСТВИЯ НА ОБЪЕКТ УПРАВЛЕНИЯ.

3. ТЕНЗОДАТЧИКИ ПРЕОБРАЗУЮТ [image: image215.jpg]


ВОЗДЕЙСТВИЕ В ИЗМЕНЕНИЕ [image: image216.jpg]


.

4. ГИДРАВЛИЧЕСКИЕ ИСПОЛНИТЕЛЬНЫЕ МЕХАНИЗМЫ, ПРИНЦИП [image: image217.jpg]


 ОСНОВАН НА СЖАТИИ [image: image218.jpg]


, В КАЧЕСТВЕ ЕЕ ИСПОЛЬЗУЮТ ТЕХНИЧЕСКИЕ МАСЛА.

5. ПНЕВМАТИЧЕСКИЕ ИСПОЛНИТЕЛЬНЫЕ МЕХАНИЗМЫ, ПРИНЦИП [image: image219.jpg]


 ОСНОВАН НА СЖАТИИ ГАЗА, ЧАЩЕ ИСПОЛЬЗУЕТСЯ [image: image220.jpg]


.



ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

             (ДАТЧИКИ, ИМ, УСО)

1. УСТРОЙСТВОМ СВЯЗИ С ОБЪЕКТОМ (УСО) НАЗЫВАЕТСЯ УСТРОЙСТВО, ПРЕДНАЗНАЧЕННОЕ ДЛЯ [image: image221.jpg]


 И [image: image222.jpg]


 ИНФОРМАЦИИ, РАСПРЕДЕЛЕНИЯ И УСИЛЕНИЯ СИГНАЛОВ.

2. ИСПОЛНИТЕЛЬНЫЕ МЕХАНИЗМЫ –  [image: image223.jpg]


 ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ СИГНАЛЫ В [image: image224.jpg]


ВОЗДЕЙСТВИЕ.

3. ДАТЧИКИ – УСТРОЙСТВА, СОБИРАЮЩИЕ [image: image225.jpg]


 О [image: image226.jpg]


ПРОЦЕССЕ.

4. АЦП – УСТРОЙСТВО, ПРЕОБРАЗУЮЩЕЕ [image: image227.jpg]


 СИГНАЛ В [image: image228.jpg]


.

5. ЦАП – УСТРОЙСТВО, ПРЕОБРАЗУЮЩЕЕ [image: image229.jpg]


 СИГНАЛ В [image: image230.jpg]


.



                                  ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

             (ДАТЧИКИ, ИМ, УСО, СТЗ)

6. УСТРОЙСТВОМ СВЯЗИ С ОБЪЕКТОМ (УСО) НАЗЫВАЕТСЯ УСТРОЙСТВО, ПРЕДНАЗНАЧЕННОЕ ДЛЯ [image: image231.jpg]


 И [image: image232.jpg]


 ИНФОРМАЦИИ, РАСПРЕДЕЛЕНИЯ И УСИЛЕНИЯ СИГНАЛОВ.

2. СТЗ –  [image: image233.jpg]


 СИСТЕМЫ, СНАБЖЕННЫЕ СРЕДСТВАМИ [image: image234.jpg]


 ЗРИТЕЛЬНОГО ВОСПРИЯТИЯ

3. СТЗ ОБЫЧНО СОДЕРЖАТ: МОЩНЫЙ [image: image235.jpg]


 СВЕТА; [image: image236.jpg]


 И СПЕЦИАЛИЗИРОВАННУЮ МИКРОЭВМ.

4. АЦП – УСТРОЙСТВО, ПРЕОБРАЗУЮЩЕЕ [image: image237.jpg]


 СИГНАЛ В [image: image238.jpg]


.

5. ЦАП – УСТРОЙСТВО, ПРЕОБРАЗУЮЩЕЕ [image: image239.jpg]


 СИГНАЛ В [image: image240.jpg]


.
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1. СИСТЕМЫ ТЕХНИЧЕСКОГО ЗРЕНИЯ ОБЫЧНО СОДЕРЖАТ: МОЩНЫЙ [image: image241.jpg]


СВЕТА, [image: image242.jpg]


, СПЕЦИАЛИЗИРОВАННУЮ МИКРОЭВМ.

2. ГИДРАВЛИЧЕСКИЕ ИСПОЛНИТЕЛЬНЫЕ МЕХАНИЗМЫ ПРИМЕНЯЮТСЯ В [image: image243.jpg]


 РОБОТОВ, ПЕРЕМЕЩАЮЩИХ[image: image244.jpg]


ГРУЗЫ.

3. ПНЕВМАТИЧЕСКИЕ ИСПОЛНИТЕЛЬНЫЕ МЕХАНИЗМЫ ПРИМЕНЯЮТСЯ В ПРИВОДАХ  РОБОТОВ, ПЕРЕМЕЩАЮЩИХ[image: image245.jpg]


ГРУЗЫ И РОБОТАХ, КОТОРЫЕ ДОЛЖНЫ РАБОТАТЬ ПРИ ВЫСОКОЙ [image: image246.jpg]


ОКРУЖАЮЩЕЙ СРЕДЫ.

4. УСТРОЙСТВОМ СВЯЗИ С ОБЪЕКТОМ (УСО) НАЗЫВАЕТСЯ УСТРОЙСТВО, ПРЕДНАЗНАЧЕННОЕ ДЛЯ [image: image247.jpg]


 И [image: image248.jpg]


 ИНФОРМАЦИИ, РАСПРЕДЕЛЕНИЯ И УСИЛЕНИЯ СИГНАЛОВ.

5. В МЕТОДЕ ЛОКАЛЬНЫХ ОКОН РАЗЛИЧНЫМ[image: image249.jpg]


 КАКОГО-ЛИБО ИЗОБРАЖЕНИЯ ПРИПИСЫВАЮТСЯ РАЗЛИЧНЫЕ ПОРОГОВЫЕ ЗНАЧЕНИЯ [image: image250.jpg]


.
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                                                          (АСУ)

1. СОВРЕМЕННЫЕ АСУ - [image: image251.jpg]


 ТЕХНИЧЕСКИХ СРЕДСТВ, ИНФОРМАЦИОННОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ,  [image: image252.jpg]


ОБЕСПЕЧЕНИЯ, ОРГАНИЗАЦИОННЫХ МЕРОПРИЯТИЙ.

2. АСУ -  ЭТО СИСТЕМА, В КОТОРОЙ УПРАВЛЕНЧЕСКАЯ ИНФОРМАЦИЯ ОБРАБАТЫВАЕТСЯ С ПОМОЩЬЮ ЭВМ, А РЕАЛИЗАЦИЯ  [image: image253.jpg]


ФУНКЦИЙ ОСУЩЕСТВЛЯЕТСЯ [image: image254.jpg]


.

3. ОДНОЙ ИЗ ФУНКЦИЙ АСУ ЯВЛЯЕТСЯ СБОР И [image: image255.jpg]


 ИНФОРМАЦИИ, ВЫДАЧА ЕЕ [image: image256.jpg]


В ВИДЕ, УДОБНОМ ДЛЯ ПРИНЯТИЯ РЕШЕНИЯ.

4. ОДНОЙ ИЗ ФУНКЦИЙ ЧЕЛОВЕКА В АСУ  ЯВЛЯЕТСЯ ФОРМУЛИРОВКА  [image: image257.jpg]


 И ОПРЕДЕЛЕНИЕ КРИТЕРИЕВ[image: image258.jpg]


.

5. ОДНОЙ ИЗ ФУНКЦИЙ ЧЕЛОВЕКА В АСУ  ЯВЛЯЕТСЯ [image: image259.jpg]


ВЫРАБАТЫВАЕМЫХ СИСТЕМОЙ [image: image260.jpg]


.




ЗАДАНИЕ: ОТРЕМОНТИРУЙТЕ ПРЕДЛОЖЕНИЕ,             ВСТАВИВ ВМЕСТО ФИГУРОК ПРОПУЩЕННЫЕ СЛОВА.

                                                          (АСУ)

1. АСУ -  ЭТО СИСТЕМА, В КОТОРОЙ УПРАВЛЕНЧЕСКАЯ ИНФОРМАЦИЯ ОБРАБАТЫВАЕТСЯ С ПОМОЩЬЮ ЭВМ, А РЕАЛИЗАЦИЯ  [image: image261.jpg]


ФУНКЦИЙ ОСУЩЕСТВЛЯЕТСЯ [image: image262.jpg]


.

2. ОДНОЙ ИЗ ФУНКЦИЙ АСУ ЯВЛЯЕТСЯ  [image: image263.jpg]


 ПОЛУЧЕННОЙ  ИНФОРМАЦИИ И  ВЫРАБОТКА [image: image264.jpg]


 РЕШЕНИЙ.

3. ОДНОЙ ИЗ ФУНКЦИЙ ЧЕЛОВЕКА В АСУ  ЯВЛЯЕТСЯ  [image: image265.jpg]


  ОПТИМАЛЬНЫХ ПЛАНОВ НА [image: image266.jpg]


.

4. СУЩЕСТВУЕТ ДВА КЛАССА АСУ: 1) СИСТЕМЫ [image: image267.jpg]


 ИЛИ АДМИНИСТРАТИВНОГО УПРАВЛЕНИЯ. 2) СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ [image: image268.jpg]


ПРОЦЕССАМИ.

5. 4 УРОВНЯ АСУ: 1) [image: image269.jpg]


СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ. 2) РЕСПУБЛИКАНСКИЕ СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ. 3) СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ [image: image270.jpg]


. 4) СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ ПРЕДПРИЯТИЕМ.
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1. АПВТОМАТИЗИРОВАННЫЕ РАБОЧИЕ МЕСТА СЛУЖАТ ДЛЯ [image: image271.jpg]


И[image: image272.jpg]


ГРАФИЧЕСКОЙ ИНФОРМАЦИИ.

2. САПР ВКЛЮЧАЕТ В СЕБЯ СЛЕДУЮЩИЕ ВИДЫ ОБЕСПЕЧЕНИЯ: [image: image273.jpg]


, ТЕХНИЧЕСКОЕ, [image: image274.jpg]


, ОРГАНИЗАЦИОННОЕ.

3. СТРУКТУРНО САПР СОСТОИТ ИЗ ДВУХ [image: image275.jpg]


: ПРОЕКТИРУЮЩЕЙ И [image: image276.jpg]


.

4. ПРОЕКТИРУЮЩАЯ ПОДСИСТЕМА  СЛУЖИТ ДЛЯ ПРОЦЕДУР ИЛИ ОПЕРАЦИЙ, НЕПОСРЕДСТВЕННО СВЯЗАННЫХ С [image: image277.jpg]


ПРОЕКТИРОВАНИЯ [image: image278.jpg]


.

5. ВХОДЯЩАЯ В СОСТАВ  САПР ЭВМ ПРЕДНАЗНАЧЕНА ДЛЯ [image: image279.jpg]


 ВСЕЙ ИНФОРМАЦИИ И УПРАВЛЕНИЯ РАБОТОЙ [image: image280.jpg]


.
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1. РОБОТОТЕХНИЧЕСКИМ КОМПЛЕКСОМ НАЗЫВАЮТ ТЕХНОЛОГИЧЕСКОЕ [image: image281.jpg]


, ОСНАЩЕННОЕ СРЕДСТВАМИ [image: image282.jpg]


 И СОСТОЯЩЕЕ ИЗ ОДНОГО ИЛИ ГРУППЫ СТАНКОВ, ПРОМЫШЛЕННЫХ РОБОТОВ, ТРАНСПОРТНЫХ И НАКОПИТЕЛЬНЫХ УСТРОЙСТВ, ОБЪЕДИНЕННЫХ ОДНОЙ СИСТЕМОЙ УПРАВЛЕНИЯ.

2. АВТОМАТИЧЕСКИЕ ЛИНИИ ПРЕДНАЗНАЧЕНЫ ДЛЯ [image: image283.jpg]


БОЛЬШОГО ЧИСЛА [image: image284.jpg]


ДЕТАЛЕЙ.

3. АВТОМАТИЧЕСКИЕ ЛИНИИ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОГО ДЕЙСТВИЯ -  ОБРАБОТКА ДЕТАЛЕЙ ПРОИСХОДИТ ОТ [image: image285.jpg]


К СТАНКУ, ПРИМЕНЯЕТСЯ, ЕСЛИ ПРОДОЛЖИТЕЛЬНОСТЬ [image: image286.jpg]


СОВПАДАЕТ С ТЕМПОМ ВЫПУСКА.

4. АВТОМАТИЧЕСКИЕ ЛИНИИ ПАРАЛЛЕЛЬНОГО ДЕЙСТВИЯ - ПРИМЕНЯЕТСЯ, ЕСЛИ ПРОДОЛЖИТЕЛЬНОСТЬ ОДНОЙ  [image: image287.jpg]


ЗНАЧИТЕЛЬНО ПРЕВЫШАЕТ [image: image288.jpg]


 ВЫПУСКА.

5. В СОСТАВ АВТОМАТИЧЕСКИХ ЛИНИЙ ВХОДЯТ: СТАНКИ-АВТОМАТЫ, [image: image289.jpg]


МЕХАНИЗМЫ, ЗАГРУЗОЧНЫЕ И НАКОПИТЕЛЬНЫЕ УСТРОЙСТВА, КОНТРОЛЬНО-УПРАВЛЯЮЩИЕ УСТРОЙСТВА, [image: image290.jpg]


, УСТРОЙСТВА УДАЛЕНИЯ СТРУЖКИ И ОТХОДОВ.
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1. В СИСТЕМУ УПРАВЛЕНИЯ АВТОМАТИЧЕСКИМИ ЛИНИЯМИ  ВХОДЯТ: [image: image291.jpg]


УСТРОЙСТВА И [image: image292.jpg]


УСТРОЙСТВА.

2. ЦЕХОМ-АВТОМАТОМ НАЗЫВАЕТСЯ НЕСКОЛЬКО АВТОМАТИЧЕСКИХ [image: image293.jpg]


, ОБЪЕДИНЕННЫХ ТРАНСПОРТНОЙ СИСТЕМОЙ И СНАБЖЕННОЙ ЕДИНОЙ СИСТЕМОЙ [image: image294.jpg]


.

3. ЗАВОДОМ-АВТОМАТОМ НАЗЫВАЕТСЯ [image: image295.jpg]


, НА КОТОРОМ ВЕСЬ ПРОИЗВОДСТВЕННЫЙ ПРОЦЕСС ВМЕСТЕ С ПОДГОТОВКОЙ ПРОИЗВОДСТВА, УПРАВЛЕНИЯ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИМ  ПРОЦЕССОМ, УЧЕТОМ, [image: image296.jpg]


.

4. ВЫЧИСЛИТЕЛЬНАЯ СЕТЬ - [image: image297.jpg]


 ЭВМ, СОЕДИНЕННЫХ [image: image298.jpg]


СВЯЗИ.

5. КОЛЬЦЕВАЯ ВЫЧИСЛИТЕЛЬНАЯ СЕТЬ – В НЕЙ ВСЕ  ЭВМ ВКЛЮЧЕНЫ В [image: image299.jpg]


 СЕТЬ, ОБМЕН ИНФОРМАЦИЕЙ ВОЗМОЖЕН В [image: image300.jpg]


 СТОРОНУ.
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1. ШИННАЯ ВЫЧИСЛИТЕЛЬНАЯ СЕТЬ – ВСЕ ЭВМ ПОДКЛЮЧАЮТСЯ К ШИНЕ [image: image301.jpg]


, ЧТО ПОЗВОЛЯЕТ РАСШИРИТЬ СЕТЬ И ОБМЕНИВАТЬСЯ ИНФОРМАЦИЕЙ В [image: image302.jpg]


 НАПРАВЛЕНИИ.

2. ЗВЕЗДООБРАЗНАЯ ВЫЧИСЛИТЕЛЬНАЯ СЕТЬ, ИМЕЕТСЯ [image: image303.jpg]


ЭВМ, К КОТОРОЙ [image: image304.jpg]


ВСЕ ЭВМ, ВХОДЯЩИЕ В ЛОКАЛЬНУЮ СЕТЬ.

3. ДОСТОИНСТВОМ ЛОКАЛЬНЫХ СЕТЕЙ ЯВЛЯЕТСЯ: ПРИМЕНЕНИЕ РАЗЛИЧНЫХ СРЕДСТВ ОБРАБОТКИ ИНФОРМАЦИИ, [image: image305.jpg]


СКОРОСТЬ ОБМЕНА ИНФОРМАЦИЕЙ, [image: image306.jpg]


 СТОИМОСТЬ ОБРАБОТКИ ИНФОРМАЦИИ.

4. НЕДОСТАТКИ ЛОКАЛЬНЫХ СЕТЕЙ: [image: image307.jpg]


 УПРАВЛЕНИЕ СЕТЬЮ, НЕОБХОДИМОСТЬ СПЕЦИАЛЬНЫХ [image: image308.jpg]


 ДЛЯ РАБОТЫ В ЛОКАЛЬНЫХ СЕТЯХ.

5. ЗАДАЧА АВТОМАТИЗИРОВАННЫХ ТРАНСПОРТНО-СКЛАДСКИХ СИСТЕМ: ЭФФЕКТИВНОЕ И [image: image309.jpg]


 УПРАВЛЕНИЕ ПРОЦЕССАМИ  ХРАНЕНИЯ И [image: image310.jpg]


ГРУЗОВ.

ОТВЕТЫ НА «ЗАНЯТНЫЙ РЕМОНТ»

	№
	о т в е т ы

	
	1
	2
	3
	4
	5

	1
	Воздействие,

алгоритмом


	Воздействии,

объектами
	Объекта, устройства
	Воздействия,

состояние
	Эффективность,

воздействие

	2
	Сырье, управляющие
	Нуждающийся,

взаимодействия
	Обеспечивать, минимальное
	Вырабатывается,

выполнения
	Совокупность,

устройства

	3
	Осуществляет,

ЭВМ
	Циклически,

цикл
	Стандартный,

канал
	Информация,

большой
	Клавиатуру,

монитор

	4
	Ручное,

решение
	ЭВМ,

человеком
	ЭВМ,

ЭВМ
	Выхода,

вход
	Аварийных,

останавливают

	5
	Сигнал, электрический
	Передающее, воздействие
	Параметры,

входные
	Контролируют,

количество
	Контролируют, объекта

	6
	Воспринимающие,

параметра
	Создающее, воздействие
	Совокупность,

станком
	Воздействий,

информацией
	Преобразования, УЧПУ

	7
	Последовательность, записанных
	Геометрической,

расположении
	Совокупность,

программного
	Станка,

датчиков
	Режимах,

инструмента

	8
	Машины, управления
	Преобразует,

узлами
	Циклически,

команду
	Стандартный, канал
	Информация,

битами

	9
	Группу,

ЭВМ
	Быстродействующей,

ЦП
	Информацию,

управляет
	Внешней, 

большой
	Информация,

последовательно

	10
	Организацию,

локальную
	Рабочий,

Команду
	Стандартный,

связи
	Скоростью,

малые
	Блоками,

кодов

	11
	Истинно, высказывания
	Истинно,

ложно
	Интегральная,

запрограммировать
	Объединение,

микросхемы
	Хранения,

выполняемой

	12
	Истинна,

истинно
	Кристалл,

выводов
	Функциональному, микросхемы


	Временного,

хранения
	Адрес,

шине

	13
	БИС,

данных
	АЛУ,

признаки
	Временного,

хранения
	Хранения,

подпрограммы
	МП,

память

	14
	Внешнего,

обмену
	Активизирует,

читать
	Подтверждает,

магистрали
	Исходному,

состоянию
	Операции.

признаки

	15
	-5В,

+12В
	Программы,

обработки
	Магистрали,

МП
	АЛУ,

признаки
	Хранения,

подпрограммы

	16
	Байт,

информации
	Время,

памяти
	Отключении,

информация
	Информация,

постоянно
	Считана,

ячейки

	17
	Элемента,

записывать
	Конденсаторов,

не отключаемый
	Считывать, записали
	Постоянно,

программы
	Программирование,

Маски-трафарета

	18
	Информация,

постоянно
	Пользователем,

перемычек
	Стирать,

записывать
	Облучении,

теряется
	Импульсов,

частоты

	19
	Величину,

параметров
	Механические,

емкости
	Механическое,

сопротивления
	Изменение,

активного


	Механические,

сопротивления

	20
	Величину,

Тока


	Перемещение,

контактов
	Угловых,

сопротивления
	Температуры,

активного
	Температуры,

ЭДС

	21
	Величину,

тока
	Переменные,

заряд
	Вращение,

электрический
	Световой,

электрический
	Неэлектрическую,

индукции

	22
	Преобразуют,

механическое
	Электрическую,

механическую
	Механическое,

сопротивления
	Действия,

жидкости
	Действия,

воздух

	23
	Сбора,

преобразования
	Преобразуют,

механическое
	Информацию,

технологическом
	Аналоговый,

цифровой
	Цифровой,

аналоговый

	24
	Источник,

телекамеру
	Приводах,

большие
	Легкие,

чистоте
	Сбора,

преобразования
	Участкам,

яркости

	25
	Комплекс,

программного
	Управленческих

человеком
	Обработка,

руководителю
	Цели,

управления
	Оценка,

решений

	26
	Управленческих,

человеком
	Анализ,

оптимальных
	Составление,

перспективу
	Организационного,

технологическими
	Общегосударственные,

отраслью

	27
	Ввода,

вывода
	Программное,

информационное
	Подсистем,

обслуживающей
	Процессом.

объекта
	Хранения,

АРМ

	28
	Комплекс,

функций
	Гибким,

производственным
	Работоспособности,

проектирующей
	Ввода, графической
	Безлюдной,

малолюдной

	29
	Безлюдной,

малолюдной
	Технических,

программных
	Центральная,

координирует
	Производительность,

сократить
	Инструмента,

отходов

	30
	Имитирующее,

непроизводительном
	Недостаточно,

социальный
	Безлюдной,

малолюдной
	Одной,

изготовлении
	Распознавать,

действия

	31
	Недостаточно,

социальный
	Смены,

изменении
	Управляющих,

исполнительным
	Оператором,
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